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Componentes de una instalacion fotovoltaica

Paneles o0 modulos solares SISTEMA FOTOVOLTAICO AISLADO

Panel Generador

Proteccion
Magneto-
térmica y
Diferencisl

Regulador o controlador de carga

Acumuladores o baterias

230 VAC

Inversor o convertidor DC/AC
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Alcanzan los valores maximos de rendimiento en
captacion de radiaciones solares entre el 36 y el 41
% de eficiencia ( del 30 al 45 % mas respecto a
estructuras fisicas). Implica una mayor inversion.

Seguidor de dos ejes
Gira alrededor de un eje vertical.
La unidad de elevacion ajusta los
modulos a la altitud del Sol




Metodologia a emplear

Llevar a cabo la investigacion de sensores, motores, componentes electronicos y servicios
especializados de provision de partes mecanicas existentes en el mercado local.

Realizar la adquisicion de los componentes.

Desarrollar e implementar el sistema de sensado de luz solar.

Desarrollar e implementar el sistema de control mediante microcontroladores y amplificadores de
potencia para la lectura de los sensores y actuacion de los motores destinados para los ejes de
movimientos azimutal y cenital.

Desarrollar e implementar un sistema mecanico portante del panel solar y su orientacion mediante el
uso de motores eléctricos en los dos ejes de movimientos azimutal y cenital.

Integrar los sistemas mecanicos, eléctricos y electronicos y llevar a cabo los ajustes correspondientes.

Implementar el control de seguimiento mediante la programacion en tiempo real de los
microcontroladores.

Llevar a cabo los ajustes y las pruebas en campo.
Documentar toda la informacion (en papel y digitalizada) surgida del Proyecto.
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Componentes para la implementacion del control del Sun Tracker




Incidencia de la radiacion solar en sensores para_efectuar el movimiento de
translacion del motor y lograr el seguimiento del sol

Eie salar

Hig vehiculo
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Motor de Corriente Continua como actuador
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iMuchas gracias!




